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1. Inicio.
1.1 Objetivo del manual.

La finalidad del siguiente manual es proporcionar la ayuda requerida para poder usar el programa
sin problema alguno, y de la forma mas facil. Asi como mismo se reitera leer detalladamente el
siguiente manual para su buen entendimiento.

El manual se redacta de una manera prdctica e ilustrativa para su facil entendimiento.

Al igual cabe recalcar que en este documento, se especificaran las caracteristicas del programa, su
funcionamiento y los puntos clave para que el usuario pueda usar el programa en sus trabajos
especializados y poder lograr resultados rapidos e ideales.

1.2 Acerca NorthDepthSurveyor.

NorthDepthSurveyor es un programa propio de la empresa North Group LTD. Asi cbmo mismo, el
programa viene con una licencia para usarse en la “Ecosonda North Naviger S”.

El software del echosounder se elaboré pensando en las exigencias del los excursionistas,
topdgrafos, etc.

El siguiente software nos hace referencia a muestras en tiempo real al igual que contiene
herramientas para la visualizacidn del sondeo. Asi como contiene la herramienta de la correccion
de picos de sondeo entre otras opciones.

2. NorthDepthSurveyor.

2.1 Iniciando el programa.
# Para iniciar el trabajo de Navegacién inicie el programa, “NorthDepthSurveyor” dando

i MorthDepkhSurveyor

doble clic en el icono:

2.2 Conociendo el programa.
# Lo primero que se visualiza serd una imagen como la de a continuacién:



North Group LTD.

K

“Manual usuario- NorthDepthSurveyor” ANDRTH

am E: 00.000 N: 000.000 Z:0.000
HDOP: 0.0 SAT: 00 Depth: 0.000

550 HDOP 0.0

Imagen 1.- Visualizacion del Inicial NorthDepthSurveyor.

# En la parte superior se encuentran las siguientes opciones:

Archivo  Area ‘Wpt Proceso

Imagen 2. Seccion Opciones.

Dando clic a la opcion “Archivo” se despliega una ventana como la siguiente:

hrea Wk |

Qpiones

Abrir

Nuevo

Guardar
Guardar como. .,
Eliminar

Exportar 3
Idioma 3
Ayuda 3

Salir
Imagen 3. Menu de Archivo.

» Posteriormente se explica a detalle lo sucedido en la opcién “Opciones”

> “Abrir” .- nos servira para abrir una medicidn guardada con anterioridad.

>  “Nuevo”.-nos permite poder iniciar una nueva medicion y en dado caso guardar la que
estd o estaba en proceso.

» “Guardar” .- Permite guardar la primera medicion, la medicion en proceso, o para poder
abrir un archivo en un futuro.

» “Guardar como...”.-Nos permite guardar por primera vez un archivo 6 si desea guardar un
archivo ya guardado en otra ubicacién o con otro nombre.
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> “Exportar” .- Nos da las diferentes formas de poder enviar el proceso en curso o uno
guardado con posterioridad.

» “ldioma”.-Seleccionar el idioma de preferencia.

» “Salir”.- Salir del programa.

2.2.1 Conociendo los iconos.

Abrir capturas.

Trabajo nuevo

Guardar capturas.

Exportar capturas.

Opciones.

3. Empezando a Usar “NorthDepthSurveyor”.

3.1 Primera Medicién.
Antes de iniciar cualquier grabacion, primero se procedera a guardar un archivo que llevara el
nombre del trabajo, en el ejemplo siguiente se describe de una forma mas facil:

 —

i

Presione el botdn para guardar (6 desde el menu: Archivo >> Guardar; Archivo >> Guardar
como...) el archivo actual con un nombre determinado, seguidamente asigne un nombre al trabajo
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(ejemplo descrito, nombre: Prueba de Batimetria). Seguidamente presione la opcién | G |,

Guardar en: |[E:| Files - | O e =
—__2__ I)test
Documentos
recientes
E zeritario
Miz documentos
i PC
Q MHombre: |Plueba de Batimetrig '| | Guardar |
Mis sitios dered | Tipo: |GPSMeter PDA [*.gpm) '| | Cancelar |

Imagen 4. Guardando la primera medicién.

3.2 Configuracion.
Antes de realizar la configuracién asegurese que el programa de sondeo (Hydrosounder) se
encuentra enviando datos al puerto correspondiente de comunicacion, asi como también el GPS

esté listo y conectado.

Para realizar la configuracién presione el botén (6 desde el menu: Archivo -> Opciones):

# Captura. En esta opcidn configure el intervalo de captura de datos, ya sea por tiempo o

por distancia:

DpPLioes -8 .

Wpt || iz ” (VEL |
Captura | Cooid ” Datum " Olras " HDOP |

Intervalo autocaptura 5]

Desplazamienta lateral GPS

A la Derecha II'
A la lzquisrda l:l
& Ninguno l:l

| Aceptar | | Cancelar | | ‘

Imagen 5. Ajustando el modo de captura.
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# Coord. La pestafia de coordenadas nos permitira elegir el tipo de proyeccién, ya sea
Geograficas, UTM*, u otras proyecciones (recomendado para usuarios experimentados):

HDOP Wwipt iz MNav HODOF Wit Mis Mav
Captwa | Coord | Datum GPS Echosounder Otraz Captura Coord | D atum GPS E chogounder Otras
Coordenadas Coordenadas
@ Lat /Long DD MM 555 = Lat / Long [~

UTM Huse gg.dddddddd

N‘E Huso |+| Auto Fijo l:‘

Other proiectio Other projections

Cancelar ok Cancelar ()3

Aceptar Cancelar Aceptar Cancelar

Imagen 6. Ajustando el formato de Coordinadas.

* El Sistema de Coordenadas Universal Transversal de Mercator (En inglés Universal Transverse
Mercator, UTM) es un sistema de coordenadas basado en la proyeccidn cartografica transversa

de Mercator, que se construye como la proyeccidon de Mercatornormal, pero en vez de hacerla
tangente al Ecuador, se la hace tangente a un meridiano.

A diferencia del sistema de coordenadas geograficas, expresadas en longitud y latitud, las

magnitudes en el sistema UTM se expresan en metros Unicamente al nivel del mar que es la base
de la proyeccién del elipsoide de referencia.

Zonas UTM de Meéxico

Imagen 7. Seccién UTM de México.
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4 Datum. La pestaina de datum nos permitira

trabajar sobre el elipsoide que se elija:

HDOP wipt Mis Mav
Captura E chosounder Otraz

El==

dx, [m] l:l R [arcsec]l:l
o' [m] I:I Ry [arcsec]l:l
& 1 |RZesel |
Sfeom) 0| Elipsoid code [WE |

a(m) ‘

Ayuda Cancelar ak.

Coord | Datum | GPS

Aceptar

Cancelar

Imagen 8. Ajustando el Datum*.

* El término datum se aplica en varias areas de estudio y trabajo especificamente cuando se hace
una relacion hacia alguna geometria de referencia importante, sea ésta una linea, un plano o una

superficie (plana o curva).

El WGS84 es un sistema de coordenadas geograficas mundial que permite localizar cualquier

punto de la Tierra (sin necesitar otro de referencia)

por medio de tres unidades dadas. WGS84 son

las siglas en inglés de World Geodetic System 84 (que significa Sistema Geodésico Mundial 1984).

# @PS. En esta pestafia configure la conexion

GPS 3D (DGPS RTK L1+L2); Altura de antena,

del GPS, Tipo GPS 2D (L1, Beacon, WASS), Tipo
puerto/baudios de comunicacion,etc.:

Baudios | ggop -

SIRF Options Autodetectar

Event diven model

Cancelar ()3

HDOP wpt Mis Mav
Captura Coord Dratum | GPS | E chogounder Otras
Comurnicacidn GRS Modo GPS
Puerta

2D0: Single difference [RTD]
@ 30: Fixed [RTK)

Altura antena

- M f F

Hora UTC

Aceptar

North Group LTD.

. . Fraerd
puerto seleccionado Ej.

K

Cancelar

Imagen 9.Ajustando la comunicacién GPS.

El receptor GPS recibe datos en formato SGPGGA, estos son recepcionados mediante el
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+El formato SGPGGA es la informacién detallada posicion GPS que se representa de la siguiente manera:

S GPGGA, hhmmss.ss, DDMM.MMMMM, K, DDDMM.MMMMM, L, N, QQ, pp.p, AAAA.AA, M, XX.XX £, M,
5SS, AAAA * CC <CR> <LF>

Donde:

Mensaje de Descripcion

componentes

Hhmmss.ss UTC tiempo en horas, minutos y segundos de la posicion
DDMM.MMMMM Latitud en grados, minutos y décimas de minuto.

K Indicador de latitud, valor es N (latitud Norte) o S (latitud Sur)

DDDMM.MMMMM Longitud en grados, minutos y décimas de minuto

L Longitud indicador, valor es E (longitud Este) o W (longitud Oeste)

N Indicador de calidad, valor es:

® 0 =ninguna posicion

(] 1 = posicién corregida (auténomo)

® 2 =corregida posicion (SBAS, DGPS.)

® 4 =RTKFix (Crescent RTK, Eclipse RTK), banda de servicios de alta precisidn.

(] 5 = RTK float, banda de servicios de alta precision.

QQ Numero de satélites utilizados en la solucién de posicion
PP Dilucién horizontal de precision (HDOP)

AA Altitud de la antena, en metros, re: media del nivel del mar (geoide)
M Unidades de altura de antena (M = metros)

GG Separacién geoidal (en metros)

M Las unidades de separacion geoidal (M = metros)

SSS Edad de las correcciones diferenciales, en segundos
RRRR Diferencial ID de la estacion de referencia

*cC Checksum

<CR> Transporte de regreso (Carriage return).

<LF> Linea de alimentacion (line feed).

Ej. $ GPGGA, 001038.00, 3334.2313457, N, 11211,0576940, W, 2, 04,5.4, 354.682, M, -26.574, M,
7.0,0138 * 79.
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# Echosounder. En esta pestafia configura la conexion del programa de Sondeo
(Hydrosounder), recuerde elegir el mismo tipo de formato con el cual estd exportando
desde el Hydrosounder.

HODOF Wwpt iz MNav HDOF ' pik Miz Maw
Caphura Coord D atum GPS | Echozounder | Otras Captura Coord D aturn GPS | Echozounder Otras
Configuracian Echosounder Configuracian Echosounder
Puerto | COM3: - Pugrta COk3: =
Baudios | 9600 = Baudioz | 9600 =
Formato Formatao

Profundidad sumergida Profundidad surmergida
o= L] ovOt OF
Cancelar 0K Cancelar Ok
Aceptar Cancelar Aceptar Cancelar

Imagen 10. Ajustando puerto, baudios, formato y profundidad.

Nota: A finalizar, se da clic en la opcién “ "' para guardar todos los cambios, asi como igual
para poder cerrar la ventana, y poder empezar la comunicacion entre los equipos.

Foiigbo
. 5| ®M .
En la seccién se puede elegir entre el formato:

1. SDDPT .- Este tipo de formato hace referencia a La profundidad del agua en relacién con el
transductor, el desplazamiento de profundidad del transductor, y la profundidad maxima que la
sonda puede detectar un lecho marino (todos en metros solamente).

SSDDPT, DATA_METRES, OFFSET_METRES, MAXIMUM_METRES * hh <0D> <0A>

Ejemplo:
1. Precision estdndar, sin checksum:
S XxDPT, 76.1,0.0,100, <OD> <0A>;
76,1 metros, la profundidad de traslados de origen, 100 metros maximo rango de profundidad.

2. Precision estdndar, con la suma de comprobacion:
SSDDPT, 2.4, 7F, * <OD> <0A>;
2,4 metros de profundidad, sin compensacién o rango de profundidad maxima salida
(Cuando la profundidad del desplazamiento y son valores maximos de profundidad
desconocido por la sonda).

10
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2. SDDBT.- La profundidad del agua hace referencia a la posicién del transductor. Profundidad,

valor expresado en metros y pies, brazas.
Formato:
S XxDBT, DATA_FEET, f, DATA_METRES, M,

DATA_FATHOMS, F * hh <OD> <0A>

Ejemplos

1. Precision estandar, sin checksum:
S SDDBT, 6,6, f, 2,0 M, 1,1, F <OD> <0A>
6,6 pies / metros / 2,0 1,1 brazas.

2. Precision estandar, con la suma de comprobacién:

S SDDBT, 8,1, f, 2,4 M, 1,3, F * OB <OD> <0A>
8,1 pies / metros / 2,4 1,3 brazas.

11
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% Una vez configurado el programa por favor realice la comunicacién entre los dispositivos

presionando el botdn E

5] ittied- Echiosointer -1-1 |

Imagen 11. Visualizando la conexién entre los dispositivos.

Se puede oprimir el botdon mostrado, para poder centrar la imagen GPS, asi como se
muestra en la imagen, esto mismo nos ayudara a obtener la ubicacién y poder observar cémo se
va moviendo a través de que el GPS se traslada de un lugar:

North Group LTD.

12
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[E: 227279.917 N: 2323421.278 Z: 17.000
! HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.000

NVS&VSV?’CQPVUVG” - - - AP

Imagen 12. Imagen centrada de receptor GPS.

3.3 Activando “La Medicion Automatica”

g
Para empezar a realizar la medicidn automatica, presione el botén | y aparecera
inmediatamente una ventana emergente.

La ventaja de esta opcidn es que registrara el movimiento del receptor GPS para asi poder marcar
las rutas que se han recorrido. Mismo que nos ayuda a tener un registro constante y asi poder
estar navegando y registrando al mismo tiempo.

13
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E: 227976.018 N: 2323342.508 Z: 17.000
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.000

T

wardar en: | () Carpeta Compartida North =) 2 @

(CIRTKUD

GPSMeter PDA (“gem)

Sat 5 HOOP 0.0 ~»
S

Imagen 13. Activar el “AP”.
. . . . , Guardar |
Nota: En la cual se tendra que asignar un nombre a la medicidn, y oprimir el botén =220 LY

en caso que no se asigne ningun nombre y tampoco se guarde, el “Echosounder” activara “La
Medicién Automatica” pero sin guardar ningun dato.

AP

A continuacidn aparecera en el programa:

North Group LTD.

14
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Archive Area Wot Procesa

EE: 227497.885N: 2321089.700 Z: 11.900

(o

Prueha de Eatmetria - Echosountler =11}

HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 1.900

Imagen 14. “AP” Activado.

Iiiﬂl
Para terminar de realizar la medicidn automatica, presione el botén | y desaparecerd la

opcion

North Group LTD.

K

AP

en el programa.

E: 227407.588 N: 2319926.172 Z: 11.700
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 3.970

Imagen 14. “AP” desactivado.

15
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3.4 Medicion Manual.

La medicion manual se activa mediante el icono

Al presionarlo una vez el programa empezara a registrar el avanza, y se mostrara el avance hasta
cuando el usuario vuelva a presionar “La Medicidn Manual”:

Proces:

E: 226635.017 N: 2323494.268 Z: 17.000
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 2.070

53t 5HXOP0.0 =

Imagen 15. Presionando la medicién manual.

Nota: No se marcara ninguna ruta hasta que sea presionado por segunda vez

16
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2]

frchivo Area Wit Proceso

E: 227760.356 N: 2322313.764 Z: 13.900
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.620

52t 5HDOP 0.0 ) »
=

Imagen 16. Visualizacidn de la medicién manual.

Como se puede observar se registra el trayecto marcado, y la sefal GPS sigue moviéndose sin
seguir registrando.

3.5 Establecer WPT.

Mediante el icono podremos establecer los WPT al oprimirlo por primera vez podemos

observar algo similar como lo mostrado en la imagen siguiente:

17
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E: 227902.108 N: 2323246.999 Z: 16.000
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 1.910

©
g}

A

3

® w1 @

\,

\

- \
<tv @ e

~
D

Sat S HDOP 0.0 - AP
0P 0.

Imagen 17. Activando el WPT.

Se puede observar la marcacién del WPT, al ir marcando varios WPT podemos tener algo similar:

a Untitied - Echosaunder
Archivo Area Wpk Proceso

LM
@

555 HDOP 0.0

Imagen 18. Marcando WPT’s.

North Group LTD.

18

K



“Manual usuario- NorthDepthSurveyor” ANDRTH

En la parte superior dando clic en la opcién “WPT >> Lista” podemos obtener los siguiente:

.624 N: 2323305.406 Z: 16.200
:0.0 SAT: 05 Depth: 0.480

= Kw—‘f‘ g\

0]
%
z
- -

@ ‘

3
&
q

S5 HD0P0.0 i
e

Imagen 19. Opciones de los WPT.

[o®e

E: 227625.586 N: 2323298.522 Z: 16.200
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.480

1cono Mombre |Longhud [tattud | Attud
[1vlsnnomre: 293712 259191 1600

=
ﬂfnm

~|sanonbres 89379.9 2059245 1620

525 HDOP 0.0 »
o

Imagen 20. Visualizando una lista de los WPT.

North Group LTD.

asignar nombres para poder personalizarlos.

K

Se puede observar que obtenemos una lista con la ubicacién detallada de cada Wpt, se pueden

19
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Otra opcidn que nos permite realizar los Wpt, es poder medir la distancia entre cada uno. En breve
se demuestra lo mencionado.

.853 N: 2323325.308 Z: 16.300
:0.0 SAT: 05 Depth: 0.480

53t 5HDOP 0.0 "~
o

Imagen 21. Opcién “Wpt >> Distancias”

E: 227537.970N: 2323314.860 Z: 16.300
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.480

Waypoints - | EESVTICNN -

Sin nombre 2 Sin nombre 2
Sin nombre 3 Sin nombre 3
Sin nombre 4 Sin nombre 4
Sin nombre 5 Sin nombre 5
Sin nombre & Sin nombre 6

Distancia .

55t 5HDOP 0.0 »
S

Imagen 22. Distancias.

Desde el menu arrojado podemos obtener las distancias entre punto y punto que desee saber.

20



“Manual usuario- NorthDepthSurveyor” ANDRTH

3.6 Promedio.

2

Para poder visualizar el promedio de la medicién, podemos dar clic en que se encuentra
en la parte derecha de nuestro programa, posteriormente nos arroja lo siguiente:

[3)

(c9e

i E: 227388.741 N: 2323342.659 Z: 16.390
3 HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.480

Longitud  -89.6220693
Latitud 20.9905748
Este 227403.13
Afadir a:
Norte 2323339.98
Altitud 16.39

sToP

Medidas 22
160

Cancelar

Imagen 23.Promedio de la medicion.

3.7 Informacion.

En la seccién de la derecha de nuestro programa tenemos el icono de informacién

Asi cdmo mismo nos permite saber la posicidn de donde le demos clic

North Group LTD.

21
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nnnnnn

E: 227257.335N: 2323367.15#
, HDOP: 0.0 SAT: 05 Dgfpth: 0.480

227467.7 m | N 2323358.8 m

5at 5 HDOP 0.0
=

Imagen 24. Usando el icono de “Informacion”.

3.8 Uso de la Regla.

Podemos observar que en la parte de la derecha del nuestro programa tenemos el icono

Dando clic, observamos que en la parte superior de nuestro programa nos aparece lo siguiente:

22
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Untitled = Echosounder,

Sat 5 HDOP 0.0 a
=

Imagen 25. Utilizando la regla.
Dando clic por primera vez en cualquier parte del navegador los registrara como el “Punto A” se

puede cambiar cuantas veces sea necesario antes de cambiar al “Punto B” el cual ya serd el que

nos dara la medida. Para poder cambiar al “Punto B” damos clic en la el botén y en seguida
nos da la medida de punto a punto.

n ntitled - Echiosotnder K]

E: 227054.721 N: 2323404.922 Z: 16.600

HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.222 £
-

= ol

. -

@ 5

€

58t 5 HDOP 0.0 »

Imagen 26. Distancia medida.

23
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4. CORRECCION DE DATOS.

El siguiente procedimiento sera corregir lo picos del sondeo, para lo cual dirijase al menu:
“Proceso>>Corregir Profundidades”. Posteriormente emergerd la interface de la aplicacion

“DEPTH".

=

=]

o

e i =

] .

I o i

= = o

o @ =N

@

b

Find peaks
Remove peaks

Undo remaove

Zoom

Zoom page

Unda zoom

=
I
=

Imagen 27. Menu “Correccion de datos”.

Para cargar el log de perfiles de profundidad, presione el botén LOAD y a continuacién localice el
archivo “*.TX0” con el nombre de su trabajo:

“ee
Buscar en: |@Files '| < ? - [
[test
| F'r'ueha de Batimetri
Documentos
recientes
E scritario

@

Mis documentos

98

Wi PC

-

Maombre: |Prueba de Batimetria = | | Abiir |

Missiosdered | T Test["140) 2| | Cancelar |

Save

Foom

Ok

.

T [[E]]= g = = = i
b a8 = = o 2 =Y
a3 ||= AN Sl G

3 o G

Imagen 28.Abriendo el archivo a corregir.

24
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Ejemplo mostrado con un trabajo guardado con el nombre “Prueba de Batimetria”

-— . .
0o - - - - - - - - Load
1 S N S A S SRS S sare
E . . . . . . . Find peaks
1.044t------ B L S aEt Tommmeoe-e et qmemmmeees R qmmmeeee
Remove peaks
T PRSP SRS, FNSSSSREN SSNRINNSS NSNS, SNSRI SRS SN -
Undo remave
20 - Zoom
254-------- e Fommeenee e Foemmenan e Soccanooes hooomonss Seodtioaces Zoom pags
E : : : : : : ! Undo zoom
L B §oooe9eeg R SRR R S §oooeeeeegeeeeegees
i i i i i i i Unselect peaks
35 ARSI U PP PSSO SOUDRS RPN SO
404-------- drecsacoss frososcnad e mn s Tommmeoeee e n e qmemmmees R |
: H H H H H H H :
] 50 100 150 200 250 00 350 400 Ok

Imagen 29. Archivo antes de corregir.
4.1 Herramientas de DEPTH:
Load: Carga un archivo de perfil de profundidades.
Save: Guardar un archivo de perfil de profundidades ya corregido.

Clic Izquierdo/arrastre-encierro (Mouse). Utilice el Clic l1zquierdo para encerrar y seleccionar los
Picos deseados.

Clic Derecho/arrastre-movimiento (Mouse). Utilice el Clic Derecho para mover el grafico de picos
como desee.

Scroll. Realize zoom in/out mediante el scroll de su mouse:

Find Peaks. Utilice esta opcidn para buscar picos automaticamente.
Remove Peaks. Utilice esta opcidn para remover picos seleccionados.
Undo Remove. Utilice para restaurar picos eliminados.

Unselect Peaks. Utilice esta opcidn para quitar la seleccidon de picos previamente seleccionados.
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Utilice todas las herramientas disefiadas para filtrar los picos en el perfil de profundidades que
puedan representar errores en la medicion.

Después de eliminar todos los errores, es muy IMPORTANTE GUARDAR el resultado con la opcidn
SAVE, dicho archivo se guardara en un formato “*.TX1”

0o Load

Save

Find peaks

Remove peaks

Unda remoe

Zoom

__________________ Zoom page

Unda zoom

lUnselect peaks

st e e e e e R Ll

'
R S U
'

I

0 50 100 150 200 250 300 350 400 K

Imagen 30. Archivo corregido.

o

@r
T &= g =] E =N i =
=y = 3 I & = 2@ g
o= o & 3 =] e @ o r
= =MN )
G @ G

(sardar como

0o Guardar en: |@Files '| < ) ? g '
@test

0.5

Documentos
1.0 Iecientes

E scritorio
20 Eoomm
25 )
Miz documentos
a0
35 Q:l
Wi PC
40 -
Q Mombire: |PruebadeBatimetria '| | Guardar |
D- Mis sitios dered | Tipo: |Text[".tx1] -| | Cancelar | 0K

Imagen 31. Archivo Guardado.

Después de guardar el archivo corregido, puede cerrar la aplicacion Depth.
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5. Exportacion de datos.
El paso final para obtener los resultados se enlista a continuacién:

+ Abra la opcion de Exportar mediante el botén@. Seguidamente emergerd la ventana
de Exportaciéon de datos, en la cual presione FIND FILE para localizar el archivo “*.7x1"

correspondiente a la correccién de picos realizada.

Exportidata

File: | | |

| Findfie |

Chonse Farmat

w Export DRF
Export SHP
Export UTM
Export Geo
Export Google KML
Export Ozi Explorer Track
Export CompeGPS Track,

Imagen 32. Exportacién de datos, Escogiendo tipo de archivo.

# Seleccione el archivo y presione ABRIR.

Buszcar en: | ) Files - | < ? - v
Cykest
5; E} Prusba de Bakimetria,tx1
D'ocumentos
recientes
E scritario
Miz documentos
ki PC
g Mombre: |F'lueba de Batimetria - | | Asbrir |
Miz sitins dered | Tipo: |Text [*.ta1] - | | Cancelar |

Imagen 33. Eligiendo archivo exportar.
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# Después de haber seleccionado el archivo, prosiga eligiendo el formato de exportacion.
Cabe mencionar que los formatos UTM y GEO son archivos TXT.

Export data . .

File: |D:'|,Prwen:tn:| EcosondalFiles\Prueba de Batimetria.bxl | | Find File |

Choose Format

Expart DXF

Export Google KL
Export Ozi Explorer Track
Export CompeGPs Track

Imagen 34. Exportando un archivo en formato UTM.

En el caso particular del formato UTM pedira confirmaciéon del HUSO o ZONA UTM, asi como el
DATUM, confirme segln sea el caso.

- *e9

Huso

| Cancelar | | 0K |

Imagen 35. Indicar en qué zona UTM se encuentra.

4% Finalmente guarde el archivo con el nombre deseado:
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Guardar en: | E} Filez = | <« ? ¥ '

ICtest
I'."Ejl Info

&Il

Documentos
recientes

£

E zcribario

=

&

Miz documentos

LYy

=
=
]

Maombre: |F'lueba de Batimetria '| | Guardar |

Tipo: |[“.th] '| | Cancelar |

@ﬁ

iz sitioz de red

Imagen 36. Exportando.

# Finalmente el proceso ha terminado, ahora puede cerrar el programa.
% Puede localizar el archivo final, donde lo guardo y abrirlo, los datos estaran separados por

tabulacion.

= Prueba de Batimetria

== | Dooumento de kexto

E 21 KB
3 Pruebajde Batimetsas Blocde notas ° 9 .
firchivo  Edicion  Formato Ve Ayuda
patum,ucs 84 -
Batimetria
2012/05/31 16:17:39 247503.63 2121174.24 10.00
2012/05/31 16:17:40 227503.41 2321171.47 10.00
2012/05/31 16:17:41 227503.20 2321168.73 10.00
2012/05/31 16:17:42 227502.98 2321185.96 10.00
2012/05/31 16:17:43 227502.79 2321163.19 10.00
2012/05/31 16:17:44 227502, 57 23121160.43 10.00
2012/05/31 16:17:45 227502, 36 2121157.66 10.00
2012/05/31 16:17:46 247502, 14 21211%4.90 10.00
2012/05/31 16:17:47 247501.92 2R1152.17 10.00
2012/05/31 16:17:48 247501.73 212114940 10.00
2012/05/31 16:17:49 227501.52 2321146.63 10.00
2012/05/31 16:17:50 227501.30 2321143.87 10.00
2012/05/31 16:17:51 227501.08 2321141.10 10.00
2012/05/31 16:17:5%2 227500, 86 2321138.34 10.00
2012/05/31 16:17:53 227500.66 23121135.61 10.00
2012/05/31 16:17:54 227500.46 2121132.84 10.00
2012/05/31 16:17:5% 247500,22 2121130.07 10.00
2012/05/31 16:17:5 247500,02 21114731 10.00
2012/05/31 16:17:57 247499.78 212112454 10.00
2012/05/31 16:17: 58 22749960 2321121.77 10.00

Imagen 37. Datos obtenidos.
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6. Reconocimiento de la cobertura satelital.
Gracias a las extensas aplicaciones que tiene el programa, nos permite visualizar el tipo de seial

gue recibe el mismo, misma que se representa similarmente a la de la imagen.

GPS Fix 3D

Imagen 38. Reconocimiento de cobertura satelital.

Se puede observar que indica “GPS Fix”, posteriormente se muestra en una tabla los tipos de sefial

que puede recibir el echosounder.

Existen los siguientes tipos de seial:

0: Fix not | Sin cobertura. Sin sefial.

valid.

1: Gps Fix. | GPSL1* 4 Haciendo referencia al c6digo “1: GPS Fix” nos indica que
*Los GPS L1 son receptores de se establecié una Sefial GPS fija por medio de satélites
frecuencia Unica pueden estar Navstar.
afectados por efectos
ionosfericos.

2: DGPS. GPS L1 + DGPS* # Haciendo referencia al cddigo “2: DGPS” nos hace saber

*recepcion de sefial GPS mas
exacta, gracias al DGPS.

que es una mejora desistema de posicionamiento
global que ofrece una mayor precisién de ubicacidn,
desde la precision nominal 15-metros GPS a
aproximadamente 10 cm en el caso de las mejores
implementaciones.
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4: RTK
Fixed.

5: RTK
Float.

GPS L1 + L2 Multiconstelacion
(GNSS)*

*este tipo de cobertura abarca
desde la frecuencia unica y la
dual (L2) misma que eliminan
los efectos ionosfericos.
Ademas el GNSS (Sistemas
Globales de Navegacion por
Satélite) permite tener la
ubicacidon exacta sin errores
debido a que, la sefal del
satélite se manda a una sala
de mando y se devuelve la
sefial al satélite para poder
mandarla al usuario GPS con la
posicion corregida.

GPS L1 + L2 Multiconstelacion
(GNSS).

4+ Haciendo referencia al cédigo “4:RTK Fixed” nos hace

referencia a su significa en espafol “Cinemdtico en
Tiempo Real” (por sus siglas en inglés Real Time
Kinematic). Utiliza un radio enlace de datos para
transmitir los datos del Satélite desde la referencia hacia
el movil. Esto permite calcular las coordenadas vy
mostrarlas en tiempo real, Mientras se lleva a cabo el
levantamiento.

Haciendo referencia al cédigo “4: RTK Float” nos hace
referencia a su significa en espafiol Existe cuando la
conexion se degrada o en su efecto se pierde con el radio
UHF, y la medicién deja de ser tan exacta como la de un
RTK Fixed. Ej.: RTK Fixed puede tener una precisidon de
1cm, y el RTK Float puede degradar a 20cm de exactitud.
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¢Sabias qué?

& La sefial GPS L1 se refiere a la constelacién de satélites de EEUU (Navstar). Esto
hace referencia a que el receptor recibe una sefial GPS con un canal de frecuencia, por lo
general existe cierto margen de error en comparacién con otro tipo de sefal.

+ La sefial GPS L1 + DGPS hace referencia a la union de la Navstar con la SBAS
(Sistema de Aumentacidn Basado en Satélites). Esto nos quiere decir que el receptor GPS
recibird una sefial con una correccion antes de llegar a su destino, esto vendria mejorando
la precision de la ubicacion.

& La sefal GPS L1 + L2 Multiconstelacion GNSS (Global Navigation Satellite System)
nos hace referencia a un complemento de una Multiconstelacion de satélites ademas de
tener el complemento L2 que beneficia en eliminar los efectos ionosfericos, en conclusidn
se deduce que la este tipo de sefial es la mds exacta y casi libre de errores y con una
precisidon de por ejemplo 1cm.
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7. Cargar archivos “*shp”.

7.1 Convertir archivos.

Mediante el programa podemos abrir archivos con de tipo “*.shp” que podrian servir como
referencia a la hora de navegar o empezar a hacer una medicion. Para poder llevar a cabo dicha
tarea, nos vamos a la seccidn de herramientas: “Area >> Lista”

Pero antes cabe aclarar que el tipo de archivo “*.shp” no es muy comun, por lo cual se tendra que
usar de un programa externo para poder convertirlo al archivo ya mencionado.

El programa para convertirlo se llama “DXF2SHP”

Visualizando el programa podemos obtener algo similar:

% DXF To SHP Converter x|

[nput Di<F IG:'\parcela.d:-:f

IG:'\parcela.shp

¥ Palyline

Output file tupe © Paint

COMNYERT
" Polygon

Imagen 39. Introduciendo archivos para su conversion.

e En el cual nos pide la ruta en donde se encuentra guardado nuestro archivo “.dxf”, cabe
mencionar que el archivo a convertir se obtiene del programa “Autocad”.

e Posteriormente se selecciona el nombre del archivo de salida, recordar donde se guardara el
archivo para que posteriormente sea localizado por el “NorthDepthSurveyor”.

e Eltipo de salida de archivo sera “Polyline”.

COWNYERT

e Después de haber realizado lo anterior, concluiremos con dar clic en
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7.2 Abrir el archivo “*.shp”.

Para poder abrir nuestro archivo, se debe dar clic en la seccién de herramientas, “Area >> Lista”.

Archivo TR Wt Proceso

Dntitied ~North Depth Surveyor,

Q50 N: 2322283.456 Z: 12.600
B0.0 SAT: 05 Depth: 0.000

Imagen 40. Abrir archivo.

: = A .
fNuevaJ Borrar: | Importar

Nombre | Tipo lDiseﬁo I'u‘isible ’Editable |
EEWNEGE] Linea L] —v v

Nombre Batimetria
Puntos 0
Perimetro 0.0 m
Longitud 0.0 m
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Nos aparecera una ventana emergente como la ilustrada, en la cual damos clic en la opcidn

| Importar | . . . .
| para poder seleccionar nuestro archivo. Enseguida nos saldra un recuadro como el
siguiente:
e
Buscar en: |'1'_") shp veracruz -| 0 ? = [~
proyectl
E? proyeth
Documnentos
recientes
@
Escritario
Miz documentos
MiPC I
MHambre: !E}'Bclz = | Abrie
ig Tipo: | ESRI Shapefile [*.shp) =| | Cancelsr |
- Al files
iz zitioz de red GPSMeter PDA
ESRI Shape

Imagen 41. Seleccionando archivo.

Le damos clic a la opcidn “Tipo >> ESRI Shapefile(*.shp)” y enseguida apareceran nuestros

proyecto ya guardados con anterioridad. Ahora le damos clic en L |

L . . UTM
Nos aparecera un ventana como la siguiente, le damos clic en la opcion Y nos

preguntara el “Huso” y esto se refiere ala Zona UTM en donde se esta trabajando.

Nota: Cabe mencionar que es importante poder mencionar con exactitud en que Zona UTM se esta

trabajando, para asi poder obtener medidas exactas.
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] ESRI Shapefile s 2 2

Datum  |WGS84/GRS80 |

Coord
Geograficas
¢ UTM
Huso \ 14 \ ’-N .-_-‘
Shape Type

ILYGON

Cancelar | OK ‘

El ejemplo mostrado fue medido en el estado de Veracruz y con referencia a nuestra zona
UTM, y por lo tanto le pertenece la zona 14.

Zonas UTM de Meéxico

. . . , 0K
Una vez seleccionado la zona de trabajo, damos clic en el botén L

|y a continuacién
nos aparece lo siguiente:
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Dntitled - North Depth Surveyor,

:227630.108 N: 2322530.071 Z: 13.700
HDOP: 0.0 SAT: 05 Depth: 0.000

BRI 2

Imagen 42. Visualizacion del proyecto.

Ahora que se puede visualizar el proyecto en el NorthDepthSurveyor, podemos navegar sabiendo
en que parte nos encontramos y tener con exactitud el lugar en donde estamos navegando.

La gran ventaja de esta opcidn es poder tener una exactitud en base al lugar en donde se estd
haciendo las navegaciones y esto nos mejora a tener un excelente trabajo realizado.
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Informacion/Ventas:

info@northgps.com

Soporte Técnico:

support@northgps.com

Copyright 2007-2012 North. © 2007 North Group LTD. Todos los derechos

Reservados.
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